
115年重要固降兢赛清罩

罩位 :   雹栈荸院
扰明 :1。 兢赛活勤名楫每+FJ馑能以一顶兢赛名稻扁限°各顶棚位皆须填窝°

2,囡除兢赛不包含孛衍蓊文兢替 °

重要性

排序

兢奏活勤名稻 兢搴重要性就明

(例如 :⒛25年局第__ 届 )中文全名 英文全名(缩 窝)

I

圃除鼋栈雹子荸

舍/AP s擎 生故封

兢搴

IEEE Antcnnas

and Propagation

Socicψ (AP-s)

Student Design

Contc吼

thc16th IEEE Antcnnas and Propagation Socicty(AP¨ s)studCnt Dcsign Contcst!

Dcsign and buⅡ d彳1n antcnna systc1n,such as a rctrodircctivc()r phascd array,

capablc of rcalˉ tirnc tracking a Inoving targct,、 vhich could bc cithcr a strong

scattcrcr/rcOcctor or a radiatiI1g sourcc 
′
I′hc top6tca1aas、 vⅡ l rcccivc travcl nJnds to

attcnd thc IEEE Antcnnas and Propagation Symposium in Otta、 va,Canada,July13

-18,2025to dcmonstratc thcir、 vorking systcIns 1st,2nd,and3rd placc、 vinncrs

、v‖ l bc announccd atthc2025IEEE APˉ sA、vards Prcscntation at thc con】 orcncc

and、v"l rcccivc cash a、 vards of1JS$1,500,$750,and$250,rcspcctivcly

2

圃除鼋拽鼋子孥

舍/卓辆技衍楠舍

椠人栈绸路兢寄

IEEE VTs UAV
to UAV
Nct、vorking

Compc"“ on

An Innovalion Challcngc in S1nall Unmanncd Aircraft Systcm Communications for

studcnts∶ (〕 uidcⅡ ncs∶

(l)Prqiccts should dcmon虻 r缸c a Collaborajvc task involving two UAss

(2)UAs-to-1JΛ s co〗mmunications,ic,UASJ and UAs-2sh盯 ing tclcmdγ  and/or
appⅡ cationˉ spcc"1c inforlnation bctwccn thc1η  and、 vith thc GCs,as an intcgral

componcnt ofthc prolcd

(3)Prqiccts mu哎 bc simplc cnough to bc dcmon哽 ra比 cd,but,usc血1cnough to bc

paIt oF a rca1-、vorld apphcation、 vith a broadcr iIη pact  WhyisIEEE VTS

organizing this cvcnt?IEEE、 ′T S cstabⅡ shcd an ad hoc collllη ittcc On droncs to

pro1notc辶 JAs rcscarch and cducation、 vithin thc IEEE coInrnunity In addition,

IEEE Communicauon s。 cicty and IEEE VTs arcjoinuy sponsOring tllc

dcvclopmcnt of tJAsˉ to-UAs com1naunication standards through IEEE P1920,2

Vlrorking Group l^hc innovation challcngc is an cvcntto promotc UAs rcscarch

among thc studcnts

RoboⅩ椠人驾肢船

兢赛

Marijmc RobotX

Compcution

RobotX Ch引 lenge彳楚⒛12年 由美困海军研究瓣公室(OⅢ cC°fN洲rll Rcscaroh,ONR)捻起 9

囚除焦人驾肢糸统lllJ食(RoboNatlon)主 瓣自勤儒歇的水面、水下 `羝 人礻篾之羝人载具兢杳 9

培菘辇生±+於海洋上的自勤栈器人糸魄的具趣 9同 峙飧展栈器人在海洋探索、海岸绿巡

退 `海上繁急救鞋 `海洋生怨桧浏典保镬以及海军囡防科技等重要巍题 °此兢窨每二年搴

辨一坎 9⒛ 14,9016,⒛ 18年於新加坡 `夏威夷搴瓣 ,2020年 因新冠疫情停瓣 、20zz於 澳洲

奉行 、9O⒛於美团搴行 、⒛26年将於新加坡搴瓣 。

顶尖食巍 :否

具兢争性 :是

空 屮 阈 箱 Bh祟 :导

囡除雹槭鼋子荸

含通瓠 +o,含 /通瓠

技街改箩世界擎

生兢寄

IEEE ComsOc
studcnt

Compcudon∶

CommumcatIOns
Tcchnology

Changing thc

、Vorld

Dodicatcd to thc fllt11rc lcadcrs iI1con1I11unications and nct、 vorking,IEEE Co1uso。 holds an

ant1ual studcnt co1npctition,cl1oouragh】 g oon11nunications cnginccrh1g st11dcnts to cxpand

thcir kno、 vlcdgc,tcst and sho、 vcasc11c、V skⅡ ls,and inspirc innovation

First Prizc Us$2500Scco11d Pri'c US$1500TI1ird Prizc Uss100

美圃圃防部高级

研究针耋局

/DARPA礻篾器A+兆

戟赛

DARPA Challcnge

DARPA拽 器人兢替局全世界科技工程颊兢杳之最高殿堂 ,兢赛局期3年 9其 中⒛∝9007年

搴瓣的DARPA Urban Cbd忆ngc促追了琨今自勤驾肢技衍 92010-2013扁 人形槭器人 ,扁福

岛核臾後之救薤槭器人任璐 9⒛ 192021地 下9R器 人挑戢寮 (DARPΛ  stlbT Ch耐 忆llgc)9典

全球顶尖大辇及研究栈耩较助 。

顶尖食莪 :否

具兢争性 :是

需出圃捕助款 :是

11吐. 11. 18

承瓣人螽章(日 期 )∶ 静如敏 院畏螽章 :王 菹君院畏


